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Deep-hole drilling apparatus with continuously working, electrohydraulic 
centring device, controlled by laser light, for the working axis of the drilling 
head to prevent deflection in the elastic area 
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Abstract of DE3720837 

The purpose of the present invention is: To guarantee the making of deep holes with optically straight 
axes and thereby avoid scrap. To enable drill holes to be made deeper than previously. To make 
production more economical. 



Data supplied from the esp@cenet database - Worldwide 



http://v3.espacenetxom/textdoc?DB=EPODOC&IDX=DE3720837&F=0&QPN=DE372 4/18/2007 



® BUNDESREPUBLIK <g) 

Offenlegungsschrift 

DEUTSCHLAND @ Q£ 3720837 A1 




DEUTSCHES 
PATENTAMT 



Aktenzeichen; P 37 20 837.3 
Anmeldetag: 24. 6.87 
Offenlegungstag: 15. 10. 87 



® Int. CI. 4 : 

B23B 41/02 

B28D 1/00 
B28D 1/14 
G 05 D 3/12 



s 

8 

« 
U 



Mit Einverstandnis des Anmelders offengelegte Anmeldung gemiS § 31 Abs. 2 Zlffer 1 PatG 



Anmelder: 

Conrads, Wilhelm, 4050 Monchengladbach, DE 



Erfinder: 
gleich Anmelder 



Prufungsantrag gem. £ 44 PatG 1st gestellt 

© Tief lochbohrgerat mit Laser^Lichtetement gesteuerter, kontinuierlich arbeitender elektro-hydraulischer 
Zentriervorrichtung fur die Arbeltsachse des Bohrkopf es gegen Auslenkung im elastischen Bereich 

Tieflochbohrgerit mit Laser-Uchtelement-gesteuerter, 
kontinuierlich arbeitender elektro-hydraulischer Zentrier- 
vorrichtung fur die Arbeltsachse des Bohrkopf es gegen Aus- 
lenkung im elastischen Bereich. 
Die vorliegende Erfindung hat den Zweck: 
Mit Sicherhett die Herstellung tiefer Bohrungen mit optisch 
geraden Achsen zu gewihrleisten und dadurch AusschuS zu 
vermeiden. 

Groftere Bohrungstiefen a!s bisher machbar zu ermoglichen. 
Die Fertigung wlrtsch aftlich gOnstigerzu machen. 
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Patentansprtche Stand derTechnikmitFundstellen 

Oberbeimff Es ist bekannt, daB Kombinationen von Lasern und 

Lichtelementen(Fotozellen, BUdsensoren, lichtempran- 

1 TleHochbohrgerat mit Laser-lichtelement ge- s gerelementen, Halbleitetn usw.) als Primiirelemente bei 

ieStoTtoSrlich arbeitender elektro-hy- Vorrichtungen zur Herstellung und Emhaltung verge- 

drauUscherZentriervorrichtungfurdie Arbeitsach- schriebener PoaOonen angewendet werden zun Bei- 

sTdS Bbhrkopfes gegen Auslenkung im elasti- spiel im DE 31 34 556 Al. Die Anwendung m Jerbin- 

!nh™RSh dung mit demunter Anspruchl bezeichneten Tiefloch- 

schenBereicn. 10 bohrgeratist jedochneu. 

KennzdchnenderTeil KritikdesStandesderTechnik 

heit (11) mit Verstarkern und Hydraulikbauteilen mit Sicherheit zu garanteren. 

gebildetist a f k 

3. Tieflochbohrgerat nach Anspruch 1, dadurch ge- Autgaoe 

™ ieflochbohrgerat nach Anspruch 1, dadurch ge- ner optisch geraden Achse zu schaffen. 
kennzeichnet, daB der Laser (4) und die Lichtele- 25 

mente(5)imZentrumdesgeschlossenenKernroh- uisung 

f^SSSrat nach Anspruch 1, dadurch ge- Diese Aufgabe wird erfindungsmaBig dadurch getost, 
keSchnSBde Ausrfchtang de Bohrkopfes daB durch ein Laser-Leitstrahlsystem, nut einer Vornch- 

B^eflochbohrgerat nach Anspruch 1, dadurch ge- standigauf der Soil- Achse gehaltenwird 
kennzeichnet,daBdasAuBenrohr(l)unddasKern- B I ^«.ik,„.Vnrt«le 
rohr (3) Statorteile sind, wogegen das Bohrwerk- Erzielbare VorteUe 

"SSboS na^h Anspruch 1, dadurch ge- " Die mit der Erfinduag erzielten Vortdle b^tehen 

kennzeichnet, daB sowohl das Tieflochbohrgerat darin, daB mit dem nach Anspruch 1 ge ke^hneten 

zumWerkstttck bewegt werden kann, als auch das Tieflochbohrgerat Bohrungen mitoptisch gerader Soil- 

^rkstficSLnTieflochbohrgerat Achse kontrollierthergestellt werden kdnnen 

40 

Beschreibung Beschreibung eines AusfQhrungsbeispiels 

Ein Ausftihrungsbeispiel der Erfindung ist in der 

Tad Zeichnungdargestellt und wird imfolgenden naherbe- 

45 schriebeaEszeigt 

Tieflochbohrgerat mit Laser-Uchtelement gesteuer- Fig. 1 den prinzipieUen Aufbau desTieflochbohrgera- 

ter, kontinuierlich arbeitender elektro-hydraulischer tesimSchnitt , flh(4llpp 

Zentriervorrichtung fur die Arbeitsachse des Bohrkop- Fig. 2 das Schema der Schaltung in veremfachter 

f es gegen Auslenkung im elastischen Bereich. Darstellung. 

GattungdesAnmeldungsgegenstandes " Die einzelnen Positionszahlen bedeuten: 

1 AuBenrohr(Stator) 

Die vorliegende Erfindung ist eine Konstruktion, die 2 Bohmerkzeugrohr (Rotor) 

beim Tieflochbohren in festen Werkstoffen (Metalle, 3 Kernrohr(Stator) 

Stein), insbesondere bei der Innenbearbeitung von 55 4 Laser 
Stahlrohren ein Verlaufen des Bohrkopfes aus der Soil- 5 Lichtelemente 

AchselaufendOberwachtundkonrigiert J HydS^ 

AngabenzurGattung * Drucklager 

6 60 9 Zentrum der Lichtelemente 

Mit der Erfindung soUerreicht werden, daB, insbeson- 10 Laserstrahl 

dere bei der Innenbearbeitung Ianger Rohre, groBere 11 elektro-hydrauhsche Steueremheit 

Ferueuneslaneen bei geringerer Exzentrizit&t der Boh- 

rung^um AuBendurchmesser wirtschafdich gefertigt Das Tieflochbohrgerat nach Anspruch 1 bestehend 
werdenkdnneiL 65 aus den obengenannten Pos. 1-11, arbeitet imt einem 

Leitstrahl-Steuerungs-System, automatisch selbstzen- 
trierend gemafi nachfolgender Beschreibung: 
Zum Beginn des Bohrvorgangs wird der Bohrkopf 
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zum Werkstfick gefahren. Zum Ansetzen des ersten 
Schnitts wird das Drucklager (8) vor Bohrbeginn zur 
Stabilisierung durch 2 Halbschaien abgestfltzt, solange 
sich das Drucklager auBerhalb der zu f ertigenden Boh- 
rung des Werkstuckes befindet Auch bereits in dieser 5 
Stellung kontrolliert und regelt das Tieflochtbohrgerat 
bereits seinen Bohrkopf ins Zentrum der optisch gera- 
den Soil- Achse der Bohrung. Funktionsablauf : Der vom 
Laser ausgesandte Leitstrahi (10) lost beim Auftreffen 
auf ein beliebiges MeBfeld des Lichtelements (5) in der 10 
Steuereinheit (11) eine Funktion aus, durch die, mittels 
der Hydraulikzylinder (7) das Zentrum (9) der Lichtele- 
mente mit dem Laserstrahi zur Deckung gebracht wird 
Das als Empfftnger wirkende Lichtelement setzt sich aus 
vielen kleinen Einzelelementen zusammen, welche 15 
kreisfdrmig urn das Zentrum herum in Ringsektoren 
angeordnet sind, von denen jeder einzelne mit dem, von 
ihm zu beeinflussenden Steuerbereich verbunden ist 
Unabhingig von mechanischen und hydraulischen Fak- 
toren hilt die Utigkeit der Steuerung so lange an, bis 20 
der Laserstrahi und das Zentrum der Lichtelemente in 
Deckung stehen. Damit ist die gestellte Aufgabe erfiillt 
Neu auftretende Verlagerungen werden auf die gleiche 
Weise bereits hn Feinbereich nachgeregeit 
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